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OBSERVADORES NO LINEALES PARA PROCESOS DE  
POLIMERIZACIÓN EN EMULSIÓN.  
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En el presente trabajo se presentan resultados de simulaciones de tres observadores de estado no lineales para 
determinar sus variables de estado y estimación de parámetros de un proceso de polimerización en emulsión.  
 Los conceptos de controlabilidad y observabilidad son las dos piedras angulares de la Teoría de sistemas desde las 
últimas cuatro décadas. La observabilidad fue definida primeramente para los sistemas lineales y posteriormente se 
desarrollaron algunas contribuciones importantes que generalizaron este concepto a los sistemas no lineales.  
 Un observador de estados o estimador de estados (también se le llaman sensores de software), es un  sistema dinámico 
capaz de reconstruir o estimar los valores de los estados reales de un proceso a partir de las mediciones físicas de las 
entradas  y de las salidas de este mismo. 
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